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MOTODAは人に親切なバランサーワイマンを提供します 

ホワイトペーパー 元田技研株式会社 

 

ワイマンの機能説明 
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C型アーム構成 
 

B型アーム構成 

ワイマンの各機種の特徴 
 

（１） 駆動機構の特徴 

   ワイマンの昇降駆動機構は、主な動力伝達にラック＆ピニオンを採用しています。 

   ５０年の実績を重ねた安定した機構で、確実な動力伝達を実現しています。 

   減速機はすべて平歯車にて構成されているため、機械効率が良い省エネルギー設計となって

います。 

 

 

（２） アーム構造上の特徴 

 

１） B型、C型（パンタグラフ型） 

 パンタグラフ機構により、本体部内

の水平及び垂直ガイドレール内のロ

ーラの動作が拡大されてアーム先端

部の動作となるため、水平（前後）、

垂直（昇降）の動作は互いに干渉す

ることなく操作することが可能です。 

 また、手首部は平行リンクにより支

持されているため、エンドエフェクタ

（アタッチメント）取り付け面は常に水

平に保たれています。 

 

 

 

２） E型（水平関節型） 

 平行リンクにて構成されたアームに

よる垂直関節機構での昇降動作の

ため、アーム構造が単純で、動作範

囲に対するアームの占有空間が少

なくて済む特徴があります。 

 水平動作は、水平関節機構により

構成された極座標型の動作となりま

す。 

 また、平行リンクにより関節は常に

姿勢を保つため、手首部のエンドエ

フェクタ（アタッチメント）取り付け面は

常に水平に保持されます。 

 

 

 

 

 

KA 

K
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 Cアーム

ム Bアーム 

中間旋回部           アーム   

手首旋回部 主旋回部 

本体部 

Aアーム 

 

E型アーム構成 
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（３） 動作上の特徴 

１） B,C型 

 B,C型は、旋回中心より前後にワークを移動させる

場合が多い作業、または、上下方向に鉛直に長い距

離を移動させる場合に適しています 

 

 

 

 

 

 

 

２） E型 

 E型は、２点間の反復移動作業等の主に平面に対し

て長い距離を移動する場合に適しています。 

 また、低天井などの設置場所の制約が有る場合にコ

ンパクトな機体のレイアウトが可能です。 

 Bアーム寸法（KA,KB）は、許容範囲内で変更可能で

す。また形状も変更できますので、作業内容や設置条

件に合わせた機体のレイアウトが容易に行えます。 

 

 

（４） 昇降アクチュエータの特徴 

ワイマンは、全機種に電動機を採用しているため、エアーシリンダや油圧シリンダ方式に見られ

る昇降方向の停止が安定しない、または、付加が変わるごとに荷重バランスの調整を行わなく

てはならないといった問題点が無く、微速から高速まで安定した操作レバーによる可変速操作

が可能です。 

全閉型交流サーボモータ（エンコーダ、ブレーキ一体型）を採用したモータユニットを搭載し、高

頻度作業にも対応可能です。 

モータユニットは、初段に遊星減速機を配置し、モータの高速回転時に対する騒音、磨耗に配

慮した構造となっていますので、静粛性、密閉性が良く、多くの作業環境に対応可能です。 

 

（５） 安全、制御に関する特徴 

ワイマンの昇降動作は、すべての機種の制御にサーボ制御を採用しているため、負荷の変動

があっても自動的にバランスを保ち、０kgから最大負荷まで同じ感覚で安定した無段可変速操

作が可能です。 

また、すべての昇降用モータに負作動ブレーキが取り付けられており、不意の停電でも即時停

止することが可能です。 

・ 操作レバー制御電源線の断線を検出し、アラームランプが点灯して非常停止します。 

また、断線した信号を基板上で LED表示します。 

・ 操作レバー信号線の断線時は、自動的に信号が中立となりバランスして停止します。 

・ サーボアンプの内部故障時はアラームとなり非常停止します。 

・ 過大な負荷での上昇動作を行った場合は、トルク制限によりバランスして停止するか上

B,C型 平面動作 

Bアーム 

E型 平面動作 
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昇しなくなります。 

・ 大きな負荷の急激な下降動作及び停止を行った場合はアラームとなり非常停止します。 

・ 上昇、下降検出端はそれぞれ減速停止、極限即停止位置を検出してバランスして停止し

ます。 

・ タイマー回路により、一定時間昇降指令がない場合はメカブレーキによる保持となり、モ

ータへの通電を停止して待機状態となります。また、操作指令を与えると自動復帰します。 

・ 停止時は、自動的に位置を認識してサーボロックがかかりますので、経年変化による中

点の調整は不要です。また、周囲温度の変化による微動もありません。 

 

 

（６） 操作部の特徴 

 ワイマンは、全機種において操作レバーにて昇降及び水平動作を行います。操作レバーグリッ

プ部をひねることによってアームが昇降します。また、ひねり角度により無段変速が可能です。 

 グリップは、昇降方向に対して水平に取り付けられているため、昇降動作と共にレバーが動い

てしまうことが無く、ハンドリング時の垂直及び水平動作に対して、垂直に取り付けられているレ

バーに見られるような共振現象を起こすことがありません。 

さらに、水平方向の動作に対する力に十分耐えるように設計されているため、片手で全ての操

作を安全に行うことが可能です。 

手首旋回部にスリップリング（５P）が標準装備されているため、手首部は、エンドレスで回すこと

が可能です。（アタッチメントの配線が有る場合は、手首旋回ストッパ取り付けます。） 

 

  オプションでオペレーションスイッチの取り付けが可能です。 

 

 

 

 

 

他社のアーム先端部 

操作レバー 

上昇 

下降 

手首旋回部 グリップ 

上昇 

下降 

ワイマンのアーム先端部 
アームが共振する構造 



元田技研株式会社                                           T0010-AA  
 

 

 

5／6 
   

予告なく仕様を変更することがあります。ご購入の際は弊社までご確認ください。 

（Ｃ）Ｃｏｐｙｒｉｇｈｔ ２０２３ ＭＯＴＯＤＡ ＧＩＫＥＮ Co. , Ltd Ａｌｌ Ｒｅｓｅｒｖｅｄ 

発行 ２０２３年２月２１日 

W L 

M 負荷モーメント M＝W・L 

偏芯荷重    W kg 

偏芯距離    L mm 

手首旋回部偏芯荷重     

（７） 偏芯荷重に関する特徴 

ワイマンの全ての機種は、アーム先端部に

偏芯荷重をかけることが可能です。 

ハンドリングに対するアタッチメントのフレキ

シブルな設計が可能です。  

 

 
 

 

 

〇 手首旋回部許容偏芯モーメント（N・ｍ） 
 

許容偏芯 

モーメント 

５０ 

型 

１００ 

型 

１８０ 

型 

２５０ 

型 

３００ 

型 

３５０ 

型 

５００ 

型 

７００ 

型 

１０００ 

型 

MY－BS 150 200 200 600 600  1200 2100  

MY－CS  200 200 600   1200   

MY－ES 150 200 200 600   1200   

 

 

  １） ５０～１８０型の許容偏芯荷重曲線 
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  ２） ２５０～３５０型の許容偏芯荷重曲線 
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  ３） ５００～１０００型の許容偏芯荷重曲線 
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